
 

 

 PISH BOT           افزاری پک آموزشی راهنمای سخت          

       !سلام کوچولوهای باهوش

خوای دست به آچار بشی، پک پیش بوت  سازی هستی و می اگه عاشق ربات 

 ✨ !برای تو ساخته شده

 

 داخل جعبه چی داریم؟         

 :ده! بیا با هم ببینیمای یک کار ویژه انجام می هر قطعه 

 های رباتبدنه�� 

 �� !ها ی ماجراجویی ها! قوی و محکم برای همه ی قهرمانمثل زره 

 برد کنترل مرکزی �� 

            تونی به رباتت دستور بدیی ربات! باهاش می قلب تپنده

 دارموتورهای چرخ �� 

          !برای حرکت نرم و سریع روی زمین

 سنجسنسور فاصله �� 

          !هفهمه جلوی پاش چیزی هست یا نربات می 



 

 سروو موتور ️�� 

               !برای حرکت دادن بازو یا ابزارها مثل یک دست مکانیکی

LED 💡 های رنگی 

          !تا رباتت بدرخشه و چشمک بزنه

 هاها و پیچکابل�� 

         !ها به هم، مثل لگوی بخشبرای وصل کردن همه

 

 قابل اتصال به موبایل �� 

               !سیم، با رباتت حرف بزنیتونی بدون نیاز به  مخصوص می با برنامه

 

 مناسب چه کسانیه؟           

 آموزان خلاقدانش               

 عاشقان ساخت و ساز          

 دوستداران علم و فناوری         

 

 

 



 

           !رباتی اتصال  هایسیم        

  تو دوست بهترین هاسیم  پس کنی؟ وصل  هم  به رو رباتت  اجزای  خوایمی

       !هستن

 

 ها؟سیم  این هستن  چی    

  کمک  بهت شه،می گفته جامپر سیم  بهشون  که ما، نازک  و رنگارنگ  هایسیم

 ✨       کنی وصل هم به رو  بردها و هاسوکت ها،پین تا کننمی

          !دارن شاد  رنگ  کلی ولی هستن استاندارد  سایزهای توی معمولاً اونا

 داریم؟  سیم  مدل  چند      

 :باشن مختلفی هایشکل  به سرهاشون  در توننمی  هاسیم

) نر به نر    –   ) 

 .رنمی  برد  یا سوکت داخل   مستقیم و هست  دارپین  سرشون  دو هر

 

) ماده به نر    –   ) 

  یک  با ربات یک  دادن  دست مثل. سوکت سرش یک  و  داره پین  سرش یک 

      !دوست



 

) ماده به ماده    –   ) 

         !زدهبیرون هایپین  به اتصال   مناسب داره، سوکت   سرش دو هر

 :هاسیم  کاربرد      

 کنی؟  وصل  سنسور  به رو بردت  خوای می       

 کنی؟  روشن رو LED خوایمی        

 بچرخه؟  موتورت خوای می        

 

 ��! بده انجام  رو کارها  این یهمه  ساده هایسیم  همین با

  
  

 

 

 



 

 ✨          !پین هدر، پل ارتباطی مدارها      

 کنی؟ یا چند قسمت رباتت رو به هم برسونی؟ هاتو به برد وصل خوای سیم می

             !هدرها آشنا بشیپس وقتشه با پین 

 

 پین هدر چیه؟ ❓

های مختلف مدار  بین بخش پلهدر یک قطعه کوچولو و باهوشه که مثل پین

          !کنهکار می 

شن، طرف  تو یک طرفش چند تا پایه )پین( فلزی داره که وارد برد می 

        !هاستی وصل شدن به سیم آماده اش هم دیگه 

 

 :هاها و شکلاندازه      

 :های مختلفی میانها و اندازه هدرها توی شکلپین

 دو ردیفه یا  ردیفه تک     

 های متفاوتطول     

 (... و 10، 8، 6، 4مثل ) های مختلفبا تعداد پین    

 

 :هدر داریمدو نوع پین         



 

 (    Male) هدر نر پین . 1

 .ن تا برن داخل سوکت یا مادگیان و آماده هاش بیرون زدهپین

 (    Female) هدر ماده پین . 2

 !ها رو توی خودشون جا بدنتونن پین دارن و می سوراخ 

 

 کنه؟چه کار می      

 اتصال راحت بردها به هم         

 های جامپر جا دادن سیم       

 تنظیم و توسعه راحت مدارها       

 

 :باتینکته پیش       

هدرها  تی بخوای یه برد رو قابل جداسازی و قابل اتصال دوباره بسازی، پین وق 

 !کننکارت رو خیلی راحت می 

تونی اجزای رباتت رو عوض کنی یا دوباره  کاری هم می یعنی بدون لحیم 

 ✨     !بچینی

 



 

 
 پین هدر 

 

        !ربات  تغذیه  منبع       

 درسته؟  کنه،  حرکت و کنه کار  قراره رباتت!  خلاق کوچولوی خب

           !بدی «انرژی » بهش  باید پس

 میاد؟ کجا  از ربات  انرژی

  داری  راه  دو یعنی. شهمی   تغذیه USB درگاه یا باتری با باتپیش  ربات

               !بدی رباتت به جون تا

🪫 باتری اتصال: 

  وجود  باتری مخصوص  هدرپین تا  دو  بورد، خاموش و  روشن کلید کنار

 :داره

 



 

 ➕ مثبت=   قرمز سیم    

 ➖ منفی =   مشکی سیم ⚫

 
 

 

🪫 پایه  به رو  مشکی سیم و مثبت، پایه  به رو  باتری  قرمز  سیم کافیه  

 .کنی وصل  منفی

      !نکنی اشتباه که شده  چاپ - و+   علامت  برد روی 

 

 :مهم  نکته      



 

 مزاحم ربات حرکت  توی که بده قرار مناسب جای  در رو باتری حتماً

              !نشه

 

 چیه؟ ربات بودن روشن ینشونه        

  روشن زنچشمک چراغ یه  کردی، وصل درست  رو باتری  وقتی

       ✨ !شهمی 

  چشمک دیگه  چراغ کنی، وصل بلوتوث طریق  از گوشی با رو  رباتت اگه

               !مونهمی  روشن ثابت و  زنهنمی

 بزن(  سر اپلیکیشن دفترچه به بلوتوث راهنمای  برای(

 تاپ لپ به  اتصال: دوم راه 

 !نیست مشکلی نداشتی، باتری اگه

  برق و کنی  وصل تاپلپ به مستقیم  رو  بورد ،USB کابل با میتونی

             !بگیری

 !کنهمی  کار چی همه  هم حالت این در

 

 :انرژی  هشدار     



 

 !نکنی وصل  برعکس رو  باتری

       !شهمی  تنبل  رباتت باشه، ضعیف باتری

              !ربات  جادویی   موتورهای 

 M1 موتورهای همون  پاها این! کنهمی حرکت  باهاش که  داره  پا دوتا ما ربات

        !هستن M2 و

 کنیم؟ وصل چطوری  رو موتور      

 M1 هایاسم  به که  داریم  موتور اتصال  برای مخصوص خروجی دوتا بُرد، روی

 .شدن  مشخص M2 و

 !بیافته راه رباتت تا کنی وصل  خروجی  دو  این به رو  موتور هایسیم کافیه

✨ 

 :موتور  مورد در  جالب ینکته     

 !نیست مشکلی  هیچ کنی، وصل  رو ها سیم  برعکس       

        !شهمی  برعکس موتور   چرخش   جهت فقط

               !رهمی  عقب حالا  رفت،می  جلو به ربات  اگه یعنی

 

 خبره؟  چه نویسیبرنامه در      



 

  هر در  رو موتور راحتی به تونیمی بات،پیش اپلیکیشن با نویسیبرنامه  تو

 !بچرخونی داری دوست که جهتی

               !داری  فرمون یه  دستت  توی یعنی

 !مثبتیبچه گیرینتیجه        

 !بازی زندگی، حرکت،  یعنی موتورها 

  دنیای توی دویدن یآماده  کوچولوت ربات ها،سیم درست کردن  وصل با

 ��        ‍�� ! کدهاست

 

 

  
 

           !موتورهای رباتی  نکته مهم درباره      

رو به برد وصل کردی، حتما یه تست   M2 و  M1 وقتی موتورهای       

 !کوچولو انجام بده



 

 

 چرا تست کنیم؟ ✅

         !چون ممکنه هر موتور توی جهت خودش بچرخه

جهت هردو چرخ با هم و هم خوایم وقتی دستور »جلو برو!« دادیم، ما می 

          !بچرخن

 

 اگه برعکس بود چی؟      

هدر  های اون موتور رو توی پین هیچ مشکلی نیست! فقط کافیه جای سیم

      عوض کنی 

      !جا کنیمثلاً سیم قرمز رو با مشکی جابه 

 

 M3 :موتور سوم       

 M3یه موتور دیگه هم داریم به اسم       

مثلاً حرکت  ) ست و کاربردهای خاص خودش رو دارهاین موتور فقط یه دونه

 (�� دست یا بازو



 

 !ستنحوه اتصالش مثل بقیهبا بقیه فرق داره، ولی  M3 نویسیبرنامه        

         !وصل کن، و با تست جهت بچرخون  M3 هدرهارو به پینفقط سیم

 
 

 

 

 :ساز کوچولونکته ربات      

 !موتورها مثل دوستای خوب باید با هم هماهنگ باشن

                    !کنهبا یه تست کوچولو، رباتت مثل جت حرکت می 



 

 
 
 

 🪫    !سروو موتور؛ بازوی جادویی ربات          

        !تونه خیلی دقیق بچرخهسروو موتور مثل یه بازوی جادوییه که می

گه:  درجه بچرخونی؟ سروو موتور می  ۹0خوای یه دست ربات رو مثلاً می

            "!چشم"

 

 چرا سروو موتور خاصه؟     

        !ایستهمی چرخه، هم دقیق چون هم سریع می 

       !جایی که گفتی، نگه دارهتونه یه چرخ، بازو یا در رو درست همون یعنی می 

 

       سه تا سیم داره! ولی کدوم به کدومه؟    



 

 :دارن سه سیم رنگی سرووها معمولاً  

 سیم زمین یا منفی :(GND) ایقهوه  �� . 1

 سیم برق یا تغذیه  :(V5) قرمز      . 2

 !فرمانسیم  :(Control) زرد �� . 3

 

 چطور وصلش کنیم؟         

 !روی بُرد ما یه جای مخصوص برای سروو طراحی شده

 :یادت بمونه چپ به راستترتیبش رو از 

 زرد   → قرمز  →ای قهوه      

 (GND → V5 → Control یعنی)

 !هدر مخصوصش بزنیدهای سروو رو به ترتیب توی پین فقط کافیه سیم      

 

 کلید خاموش و روشن برد       

        !روباه کوچولوی ما یه کلید جادویی داره

 :تونیبه برد وصله، با زدن این کلید می  USB وقتی باتری یا کابل



 

 (      استراحت کنه) خاموشش کنی    

 (              بیدار بشه و آماده باشه)  روشنش کنی ��

 

 :نکته مهم     

 !نویسی یا تست، حتما این کلید رو بزن تا برد روشن شهقبل از برنامه 

             !زنهاگه همه چی درست باشه، چراغش هم بهت چشمک می 

 
 

 

 



 

 

 

 

یاب اولتراسونیک )سنسور چشم حسگر فاصله               . 1

 جادویی!( 

      !سلام کوچولوهای خلاق . 2

ی بین خودش و  تونه فاصله بات یه چشم جادویی داره که میربات پیش 

        !گیری کنهیه جسم رو اندازه 

�� !هسنسور اولتراسونیکاسم این چشم هوشمند،       

3 .  

              !هاکنه؟ مثل خفاشچجوری کار می                  . 4

)که ما   صداهای مخصوص های بامزه، با سنسور ما مثل خفاش . 5

 !کنهشنویمشون!( کار می نمی

 :ش رو یاد بگیریمبیاین با هم چهار قدم جادویی  . 6

 ( به سمت یه جسم )مثلاً یه دیوار! فرستهصدا می         . 7

 !شنوهجسم صدا رو می        . 8

 !به سمت سنسور گردهبرمی صدا از جسم       . 9



 

گیری مدت زمان رفت و برگشت، فاصله رو  سنسور با اندازه            .10

 !کنهمحاسبه می 

11.  

 گن اولتراسونیک؟ چرا بهش می        .12

تونه  کنه که گوش ما نمی استفاده می   فراصوتیچون از صداهای   .13

 !بشنوه

تونه بفهمه یه  به همین خاطر، خیلی باهوشه و حتی توی تاریکی هم می 

             !جسم جلویشه یا نه

14.  

 کاربردش توی ربات چیه؟             .15

 :تونهبات می با این سنسور، ربات پیش .16

 ها رو تشخیص بدهمانع  ✅ .17

 به چیزی نخوره ✅ .18

 !نهتوقف کنه یا مسیرشو عوض ک ✅ .19

              !مثل یه راننده زرنگ  .20

 



 

 
 

 

 

 باتاتصال سنسور اولتراسونیک به برد پیش                   

        !خب کوچولوهای مخترع

 با باید کنیم،  وصل برد  به رو ( �🔊�مون ) یابقبل از اینکه سنسور فاصله

       !دهمی  انجام  مهم کار  یه پایه هر  چون . بشیم آشنا هاشپایه

 

        هایی داره؟اولتراسونیک چه پایه ماژول         

تا پایه داره، مثل چهار تا پای یه ربات کوچولوی   4این سنسور کوچولو  

           !هوشمند 



 

1 . VCC     

 !شه تا سنسور روشن بشهاین پایه به برق وصل می 

 .شهمشخص می  سیم قرمزمعمولاً با      

2 . GND ⚫ 

 .ی زمین یا منفی برقهاین پایه، پایه 

 .شهوصل می  سیم مشکی معمولاً با      

3 . Trig (Trigger)        

 !ده که صدا فرستاده بشهاین پایه دستور می 

       «!گی: »برووو مثل وقتی که می

4 . Echo        

                !گردهده ببینه صدا کی برمی این پایه هم گوش می

 .فهمیم که جسم چقدر با ما فاصله دارهباهاش می 

 

 برد؟ چطوری وصلش کنیم به        

          !باتها رو شناختیم، بریم برای اتصال به برد پیش حالا که پایه 

 :کنیمهدر روی برد وصل می ها رو به پین به ترتیب این پایه      

• VCC       ولت روی برد  ۵به پین 

• GND       به پین GND  روی برد 



 

• Trig       )به پایه مخصوص تریگر روی برد )طبق نقشه برد 

• Echo        مخصوص اکو روی برد به پایه 

مشخص   Echo و Trig بات جاهایی برای اتصالمعمولاً روی برد پیش       

 !شده که کافیه با جامپر وایر بهش وصلشون کنی

سنج )اولتراسونیک( به ربات  نحوه اتصال سنسور فاصله          

 ✨          باتپیش 

        !خب کوچولوهای زرنگ و خلاق

اولتراسونیک رو به برد رباتتون وصل کنیم تا بتونه با الان وقتشه که سنسور  

              !ها رو اندازه بگیرههای مخصوص خودش فاصله چشم 

                کنیمرنگی استفاده می رنگی  های جامپر سیمبرای این کار از  

 !ها رو درست به هم وصل کنیمفقط کافیه با دقت پایه

 

 ها چطوریه؟ ترتیب اتصال پین ✅

کلید روشن/خاموش بالا  بروی خودت نگه داشتی، طوری که وقتی برد رو رو

راست به  هایی که باید به سنسور وصل بشن، از  باشه، ترتیب پین سمت چپ

 :این شکلیه چپ



 

    ⃣ VCC           برق سنسور 

    ⃣ Trig             فرمان شلیک صدا 

    ⃣ Echo            دریافت صدای برگشتی 

    ⃣ GND          )زمین )منفی برق 

 

 :نکات مهم       

 !استفاده کن تا راحت بتونی سنسور رو به برد وصل کنی  سیم جامپراز   •

و   VCC رو درست بذار، مثلاً قرمز برای هارنگ و ترتیب سیم حتماً  •

 .GND مشکی برای

 !کنه یا ممکنه خراب بشهها اشتباه وصل بشن، سنسور کار نمی اگر پایه  •

          

 

گوش ربات، همه صداها رو بشنوه و  ست که مثل حالا سنسور ما آماده ✨

             !بفهمه اطرافش چه خبره

                            !نویس و مهندس آیندهآفرین به تو کوچولوی برنامه

 باتو ورودی سنسورهای آنالوگ در ربات پیش  USB درگاه            



 

       !سازسلام کوچولوی باهوش و ربات 

 !هوشمندمون آشنا بشیای از برد های دیگه وقتشه با بخش

چیزهای    ورودی سنسورهای آنالوگو  USB درگاهبار قراره درباره این

             !جالبی یاد بگیریم

 

 چیه؟ USB درگاه       

        !که شبیه پریز کوچولوئه USBاینجا یه درگاه مخصوص داریم به اسم  

 (تاپلپ یا  PC) تونی بردت رو مستقیم به کامپیوتراز طریق این درگاه می

           !وصل کنی

 :تونیاینطوری می 

 نویسی کنیبرنامه ✨

 برق به برد برسونی    

 !هاتو آزمایش کنیپروژه      

 

 ورودی و تغذیه سنسورهای آنالوگ        



 

در قسمت پایین برد، دو جفت پین هدر مخصوص داریم برای وصل کردن  

 .سنسورها

 :هستن نوع دو  سنسورها بدونی باید قبلش ��اما صبر کن! 

 :(Active) سنسورهای فعال ��

 !نیاز به برق دارن این کوچولوها برای کار کردن، 

                 .مثلاً سنسورهایی که خودشون چراغ یا صدا دارن

 :(Passive) سنسورهای غیرفعال ⚪

مثل سنسورهایی که فقط یه  !کننبدون برق هم کار می این سنسورها 

      .مقدار نشون میدن

 

 چطور وصل کنیم؟ حالا        

هم تغذیه  بود، باید اونو به بخشی وصل کنی که   فعالاگه سنسورت  •

             .داره هم ورودی

 .وصلش کنی بخش ورودی ، فقط کافیه به غیرفعالهاگه سنسورت  •

             

ها نگاه کنی تا اشتباه  یادت باشه همیشه با کمک مربی یا با دقت به شکل پین 

                 .نکنی



 

 

        !کم کامل میشهکوچولو، حالا دیگه بردت داره کم ساز خب ربات 

                 !تونی کلی پروژه هوشمند بسازیبا این امکانات می 

 ✨ بریم سراغ قسمت بعدی؟

 ورودی و تغذیه حسگرهای آنالوگ            

               !سلام قهرمان هوش مصنوعی

کنه؟ با تا حالا به این فکر کردی رباتت چطور محیط اطراف رو حس می

          !حسگرها

 !حالا بریم یاد بگیریم چطور این حسگرهای باهوش رو به بردت وصل کنی

           

 

🪫  ورودی حسگرهای آنالوگ چیه؟ 

 غیرفعال یاگیم بهش می ) برق لازم ندارهوقتی یه حسگر ساده داری که 

Passive) ، 

  ورودی" مخصوص  هدرهایپین  از  یکی به اونو ��دو تا سیم نازنین!  کافیه با

 !کنی وصل  "آنالوگ 



 

 :نکته مهم      

نیازی نیست نگران باشی کدوم سیم مثبت یا منفیه! فقط وصل کن و آماده شو  

 ✨       !تربرای یک ربات باهوش

 :مثال      

 .غیرفعالهکنه، یکی از همین سنسورهای که نور رو حس می  LDRحسگر 

                   !اونو با دو تا سیم به قسمت ورودی آنالوگ وصل کن، همین 

 

 تغذیه حسگرهای آنالوگ یعنی چی؟    

برق لازم  هستن. یعنی برای کار کردن  Active فعال یابعضی از حسگرها 

           .دارن

مخصوص حسگر وصل کنی و بعد به قسمت   اول به بخش تغذیهاینا رو باید 

 .ببری ورودی آنالوگ

 :پس برای این حسگرها باید دو تا کار انجام بدی      

 وصلشون کنی به بخش تغذیه ⃣    

 بعد ببریشون به بخش ورودی آنالوگ  ⃣    

               !به همین راحتی

 



 

 :های زرنگنتیجه       

 وصل کن ورودی آنالوگ فقط به       غیرفعالحسگرهای  •

 ورودی آنالوگ وصل کن، هم به   تغذیههم به         فعالحسگرهای  •

 

ر حسگری رو به رباتت  جو هر ایآماده دیگه  حالا        خب مهندس کوچولو! 

 !وصل کنی

                  !تونی اضافه کنیاز نور گرفته تا دما و صدا... همه رو می 

 ✨          !بزن بریم برای ساختن یه ربات خفن

 : LDRمقاومت حساس به نور یا 

 (LDR) آشنایی با حسگر نور              

           !سلام مهندس نورسنج

 خوای رباتت بفهمه روشنه یا تاریکه؟ یا نور کم شده یا زیاد؟می

                  !استفاده کنی LDR حسگر نورپس باید از 

 

🪫  حسگر LDR چیه؟ 

LDR  مقاومت حساس به نوریعنی! 

 :گنبهش می 



 

    LDR 

    Light Dependent Resistor 

 مقاومت نوری     

               !یا حتی سلول نوری    

 نور زیاد میشه، مقاومتش کم میشه این قطعه کوچولو باهوشه! چون وقتی 

فهمه دور و  یعنی دقیقاً می !تاریک میشه، مقاومتش زیاد میشهو وقتی 

 ✨            !برش چقدر روشنه

 

 برق لازم داره؟        

        هست Passive غیرفعال یانه! خیالت راحت! این حسگر از نوع 

فقط کافیه با دو تا سیم نازنین، اونو به یکی از   !خوادبرق نمی پس 

 .وصل کنی هدرهای ورودی آنالوگ پین

مهم نیست کدوم سیم رو به کدوم پین وصل کنی، فقط وصلشون کن و       

 !تمام

            اصلاً مهم نیستپلاریته یا مثبت و منفی توی این یکی  

 

 :هاگیری زرنگنتیجه        

• LDR کنه نور رو حس می 



 

 میشه کم مقاومتش →نور زیاد باشه   •

 زیاد میشه  مقاومتش →نور کم باشه   •

 خواد برق نمی  •

                !نویسیفقط به ورودی آنالوگ وصلش کن و برو سراغ برنامه  •

 

 چراغ روشن کنه؟ای یه ربات بسازی که وقتی تاریک شد، حالا آماده

             !باهوش LDRیا وقتی نور زیاد شد، صدایی بده؟ همه چی ممکنه با  

 

 
 
 

 (IR) آشنایی با حسگر تشخیص خط      ⚫



 

                 !سلام مهندس مسیرساز

 دوست داری رباتت بتونه مثل بچه زرنگا روی خط مشکی راه بره؟

                               !استفاده کنی IR حسگر خطپس باید از 

 

 چیه؟ IR حسگر    

IR   مادون قرمز یعنی! 

 :این حسگرها دو تا کار مهم انجام میدن

 فرستن می  موج مادون قرمزیه موج نادیدنی به اسم  . 1

 !کننهمون موج رو اگه برگشت، دوباره دریافت می  . 2

 اما این وسط چی میشه؟

 گردهبرمی به یه سطح روشن )مثل سفید( بخوره،  IR وقتی موج 

          !گردهبرنمی یره یا مشکی بخوره، اما اگه به سطح ت

 :فهمهپس وقتی ربات به خط مشکی رسید، حسگر سریع می 

        "!وایسا! این یه خطه! باید روی همین مسیر بمونم"      

 

 خواد؟برق می     



 

 هست  Active فعال یاآره! این حسگر از نوع 

        برق بدی تا کار کنهیعنی باید بهش 

 :بایدپس برای وصل کردنش 

 وصل کنی تغذیه حسگر آنالوگدو تا سیم رو به  ✨ •

 !بزنی ورودی حسگر آنالوگو دو سیم دیگه رو به          •

 (!ها روی برد مشخص شدن و با جامپر راحت وصل میشننگران نباش، پین )

 

 :هاگیری زرنگنتیجه        

• IR یعنی موج نادیدنی! 

 گردونهفرسته و برمی موج رو می  •

 !میده تشخیص پس  →تونه برگردونه خط مشکی رو نمی  •

 (Active) نیاز به برق داره •

 !دو تا سیم به تغذیه، دو تا سیم به ورودی حسگر وصل کن •



 

 
 

 روی برد  LED هایآشنایی با چراغ       

            !سلام مهندس نورپرداز

 خوای رباتت چشمک بزنه؟ یا وقتی چیزی دید، چراغش روشن شه؟ می

 !آشنا شو LEDپس با 

 

        LED یعنی چی؟ 

LED دیود نورده یا چراغ کوچولوی باهوش :یعنی! 

        !این قطعه الکترونیکی وقتی بهش برق بدی، نور میده

 !خواد، ولی کلی کاربرد دارهنه داغ میشه، نه زیاد برق می 

 

 :باتدر برد پیش     



 

 :هایداریم به اسم  LED ما دو تا

• LED1 

• LED2 

           !ت روشن و خاموش کنیتونی با برنامه ی نور می اینا رو مثل دکمه 

 

 چطوری کنترلش کنیم؟             

 ها یا کد ساده( نویسی )مثلاً با بلاکتو محیط برنامه 

 :میتونی بگی

 روشن شه LED → وقتی باتری وصل شد •

 چشمک بزنه  LED → وقتی دست جلوی حسگر بود •

 !شه خاموش یا روشن → یا هر زمان که دلت خواست  •

 

 چیه؟ LED کاربرد      

 نشون دادن روشن بودن برد     

 هشدار )مثلاً نزدیک بودن مانع(     

        تزئین و زیبایی    

 اعلام پایان یک کار )مثلاً وقتی راه رفتن تموم شد(     



 

 

 :گیری مهندسینتیجه  ✨

• LED یعنی چراغ کوچولو و هوشمند        

 داریم  LED در این برد دو تا •

 تونی کنترلشون کنینویسی می با برنامه •

 !یه راه عالی برای نشون دادن وضعیت ربات هستن •

 

 
 
 

 (Push Button) !های جادویی رباتآشنایی با دکمه      

            !سلام مهندس کنترلی

خوای با فشار دادن یه دکمه، رباتت کاری انجام بده، مثلاً راه بیفته، اگه می 

 !آشنا شی باتنپوشبایسته یا چراغش روشن شه، باید با 

 



 

 باتن چیه؟پوش  ❓

 !ی کوچولوی فشاریه که وقتی فشارش بدی، یه کار انجام میشهیه دکمه

 .گردهوقتی ولش کنی، خودش به حالت اولش برمی

       !ی زنگ خونهمثل دکمه 

 

 چه کاری انجام میده؟       

 :تونیباتن میبا پوش 

 ✅ برنامه رو شروع کنی •

        دستور بدی یه چراغ روشن شه •

                  رباتت وایسه یا حرکت کنه •

        !یا حتی یه صدای بوق بزنه •

 

 :باتروی برد پیش       

 .باتن داریمی پوش روی برد ما یه دکمه 

 :بنویسی کهت  تونی تو برنامهمی

 "!هر وقت دکمه رو فشار دادم، فلان کار انجام بده"

 



 

 جنسش چیه؟       

ساخته میشن، تا هم مقاوم    پلاستیک یا فلز سختها معمولاً از باتنپوش 

 .باشن، هم راحت فشار داده بشن

 

 :یک مثال ساده      

 :ت بدیفرض کن این دستور رو تو برنامه 

 روشن بشه LED → وقتی دکمه فشار داده شد       

 خاموش بشه LED → و وقتی دکمه ول شد

 ✨       !ببین چقدر باحاله؟ هم ساده، هم کاربردی، هم تعاملی

 
 

              !صدای ربات شما — (Buzzer) بازر       



 

 !کنهبازر یه قطعه کوچیک اما خیلی مهمه که صدا تولید می 

                 .مثل بوق ماشین یا صدای هشدار وقتی یه کاری باید انجام بدی

 

 کنه؟ بازر چیکار می        

      هشدار میده وقتی مشکلی هست  •

 ✅ بهت میگه عملی موفق بوده •

          تونه مثل ساعت زنگ بزنهمی •

                 !ها صداهای جالب بسازهها و برنامه یا تو بازی  •

 

 :انواع بازر       

شون  ممکنه بازر مکانیکی، الکترومکانیکی یا پیزوالکتریک باشه، ولی همه 

 !صدا :هدفشون یه چیزه

 

 بوتبازر روی برد پیش       

نویسی با دستوراتی که یاد  تونی تو برنامه محل بازر روی برد مشخصه و تو می 

 !گیری، روشن و خاموشش کنی و صدا بدهمی

 



 

 پس بازر یعنی صدای ربات من؟       

  "یه اتفاق افتاد!"یا  "اینجا هستم!"آره! هر وقت خواستی رباتت بهت بگه 

 .تونی از بازر استفاده کنیمی

 

 ای بازر رو صدا بدی؟ آماده           

 !تر کنیتونی کنترلش کنی و رباتت رو زنده نویسی ساده میبا برنامه

 
 

 

 

 

                

 ✨          بوتنویسی روی برد پیش های برنامه روش       



 

         !نویسی کنیتونی به سه روش مختلف برنامهبوت رو می برد پیش 

 !ستکنندهکدوم هم خیلی راحت و سرگرم هر 

 

          نویسی بلاکیبرنامه  ⃣    

تونی با  شه، میبا اپلیکیشن مخصوص ربات ما که روی گوشی نصب می 

 .های رنگی و بلاکی برنامه بنویسیقطعه

                 !کنیخیلی آسونه! انگار داری یه جور پازل بازی می 

 !شروع کنینویسی رو  فقط کافیه اپ رو نصب کنی و برنامه 

 

        USB نویسی با کابلبرنامه  ⃣    

افزارهای  به کامپیوتر وصل کنی و با نرم  USB تونی برد رو از طریق پورت می

 .مخصوص روی کامپیوتر برنامه بنویسی

                 !زنهای که مستقیم با ربات حرف می مثل یه جادوگر حرفه

 

        SPI نویسی پیشرفته بابرنامه  ⃣    

استفاده کنی و مستقیم پردازنده   SPI تونی از درگاهتر شدی، می ای حرفهوقتی 

 .نویسی کنیبرد رو برنامه 

           !شهبردار تو میاینجا دیگه ربات حسابی فرمان



 

 

ها ها رو انتخاب کن و دنیای ربات پس هر وقت آماده بودی، یکی از این روش

               !رو کشف کن

       بوتنویسی برد پیش برنامه ساز نوع جامپرهای فعال    

جامپرهای  نویسی بشه، بوت بفهمد چطوری باید برنامهبرای اینکه برد پیش 

        .کنندنویسی را تعیین میروی برد قرار دارند که نوع برنامه کوچیکی

 

 نویسی بلاکی برنامه :B حالت    

  بلاکی ویسی نقرار داشته باشند، برد در حالت برنامه Bاگر جامپرها روی حالت 

 .نویسی کنیهای رنگی برنامهتونی با اپلیکیشن گوشی و بلاک هست. یعنی می 

🦾🦾 

 

 (USB) نویسی کابلیبرنامه  :RX TX حالت    

نویسی از طریق  تنظیم شوند، برد برای برنامه RX TXاگر جامپرها روی حالت 

کامپیوتر وصل کنی و  شود. یعنی باید برد رو با کابل به آماده می USB کابل

             .نویسی کنیبرنامه

 



 

      !نکته مهم

کنیم حتماً چک کنی که برای راحتی کار و مخصوصاً بار اول، پیشنهاد می 

نویسی بلاکی آماده باشد و کار برای تو  باشند تا برنامه  Bجامپرها روی حالت  

 .تر باشهساده

تر ه تا استفاده آسان فرض همین حالت تنظیم شدطور پیش در کارخانه هم به 

       !باشه

 ماژول بلوتوث     

ای روی برد نصب  فرض و کارخانه به صورت پیش ماژول بلوتوثدر این برد، 

 .شده است، بنابراین نیازی نیست خودتان آن را به برد وصل کنید

 

 مکان قرارگیری     

 .محل دقیق ماژول بلوتوث روی برد در شکل برد مشخص شده است

 

 کاربرد ماژول بلوتوث     

ه گوشی یا سایر  سیم بدهد تا برد را به صورت بی این ماژول به شما امکان می 

های الکترونیکی وصل کنید و از طریق بلوتوث با برد ارتباط برقرار  دستگاه 

 .کنید

 



 

 مشخصات ماژول     

است که یک ماژول بلوتوث   JDY-31ماژول استفاده شده روی این برد، مدل 

 .شودسیم محسوب می استاندارد و قابل اطمینان برای ارتباطات بی

 
 

 

 

 


